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苏州空动力电子技术有限公司

2

目 录

第 1 章 产品概述 ........................................................................................................................................................2

1.1 产品结构 ................................................................................................................................................... 2

第 2 章 产品安装 ........................................................................................................................................................3

2.1 地面铺设与整机固定 ...............................................................................................................................3

2.2 电气部件连接 ...........................................................................................................................................5

2.3 消防紧急模式信号接入 ...........................................................................................................................8

2.4 参数列表和设置 ......................................................................................................................................9



苏州空动力电子技术有限公司

3

第一章 产品概述

1.1 产品结构

1）通道主体部分为机箱和机芯两大部分；

2）机箱作为载体，其上安装有控制器、指示灯、语音模块、红外对射传感器、电源、门锁等；

3）机芯组成主要有电机、机架、传动组件、门翼等。

KDL-Y302 300mm*200/300mm*980mm
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第二章 产品安装

2.1 地面铺设与整机固定

1）水泥硬质地面

冲击钻一台、14 号钻头（视设备数量多备用几支）、M10*120mm 膨胀螺栓（每台至少 4 个）、记

号笔、卷尺、水平尺、线锥（一个安装点位有几个通道时，以设备一头为边，拉一条直线，以校准设备

是否在一条水平线上）、八角锤或石工锤（将膨胀螺栓敲入地下）、17 号扳手一支、角磨机一台（当膨

胀螺栓敲入地面后顶部螺纹挤压变形时将螺栓顶部切除，使螺母能顺利扭出 ）、金属切割片。

2）大理石、瓷砖地面

因为大理石和瓷砖较脆，直接用冲击钻易崩坏地板，打孔时应先用手枪钻（∅ 14 玻璃开孔器）将大

理石和瓷砖钻通，再用冲击钻将孔加深。其他工具同上。

3）准备好安装设备的工具，清点安装配件，整理安装设备的地基基面，清理安装现场。根据通道宽

度和安装对应的平面尺寸图纸将设备安装位置确认好。以中心线为基准，根据通道的数量来决定画

几条平行线，平行线的间距根据通道数量与通道宽度来决定。

4）确定闸机方向，并在闸机进门方向预埋直径为 25mm 和 25mm 的两根 PVC 管，分别部署弱电线缆（直

径 25mm）和 220V 强电线缆（直径 25mm）。强电线缆指电源线，弱电线缆包括读卡器线、网线和闸

机同步线。
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5）室外安装的情况下，需在闸机下方筑高 100mm 的水泥基座，避免积水灌入设备；并向两侧各延

伸约 100mm，以避免非机动车通行时不慎碰撞闸机箱体。注意：立墩时，应保证水泥墩高度

统一且上平面水平、平整。

6）安装之前，需要对闸机进行部分拆卸，具体见下图所示说明。

第一步：将顶盖“01”用 7mm 套筒拆卸 8颗螺杆

第二步：使用钥匙打开检修门“03”侧看到控制器。

第三步：将“02”处用钥匙打开侧门，侧看到固定螺丝的地脚。

第四步：确定 4 个安装孔位位置之后，钻孔，埋下膨胀螺丝；将闸机分别搬到相应

的安装位，逐个对准地脚螺栓并预紧螺母；

7）准备安装材料：包括闸机设备、安装螺栓和螺丝、电源线、网络线等。

8）连接电源线和网络线：根据实际需求连接闸机设备所需的电源线和网络线。

9） 测试运行：进行测试运行，检查闸机设备的各项功能和性能是否正常。

10）进行最后调整：根据实际情况，调整闸机设备的参数，以确保其在使用过程中能够达到最佳

效果。

11）培训和操作指导：对相关人员进行设备的使用培训和操作指导，确保他们能够正确使用闸机

设备。

注意：在进行闸机设备的安装过程中，应遵守相关的安全操作规范，确保安装过程的安全和质量。
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2.2 电气部件连接

设备出厂时，基本的电气连接线缆已经连接完毕，安装时只需要连接过通道线槽的线缆，并接入市电

AC220V 为整个系统供电。接入电压要求稳定，波动范围不超过 AC220V±10%，50Hz。！！电气安装及

维护过程中，严禁带电操作，否则可能造成人身危险及设备损坏！！

注意：系统进线必须接地！！过河接地线接入接地端子！

1）系统进线

市电 AC220V 接到主机空气开关上端，分线标为 L、N、PE。空开上面为 L、N，黄绿色的为 PE 端子，

过线槽的 PE 线也接入 PE 端子，端子数量由需求而定。

进线线缆 接线示例 红标为控制板供电

2）主从联机线

主从联机线为一个四线端子主联机线接线顺序为 24V、A+、B-、GND，从机联机线接线顺序为

24V、A+、B-、GND
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联机线 红标箭头为联机线位置

3）开闸信号线

开闸信号线为 2 芯线接到控制器标有“开闸”的端子上，分别为“公共”、“左开”或“右开”。

“公共”接在三芯端子的中间口，“左开”或“右开”分别在端子两侧（根据需要选择“左开”还

是“右开”）

红标箭头为开闸端子 开闸信号线

4）主机红外为接收端 12V-GND-IR1A-IR1B(左红外）、12V-GND-IR2(防夹）、12V-GND-IR3(防夹）、

12V-GND-IR4A-IR4B(右红外），从机红外均为发射端 12V-GND。主机红外接收器为 12V 红色线、GND 为蓝

色线、信号为黑色线，从机 12V 为红色线、GND 为蓝色线。 注意：0: 4 对红外模式，左右红外 AB 路

信号接任意一路都有效 ；1: 6 对红外模式，左右红外 AB 两路要同时有信号才有效。
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红标箭头所指为从机红外端口 红标箭头所指为主机红外端口

接收端红外标识（主机板红外） 发射端红外标识（从机板红外）

5) RS485 协议端口

这是用于串行通信的标准接口。RS485 是一种常用于远程控制和数据传输的通信协议，它可以支持

多个设备之间的通信。RS485 采用差分信号传输，可以在较长距离上实现可靠的通信。它可以同时传输

数据和电源供电，并支持多主机和多从机的通信，具有较高的抗干扰能力。

红标处为 RS485 端口

6）计数器输出端口

计数输出端口可以用于连接数码显示器或其他计数显示设备。通过输出计数信号，您可以实时显示
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计数值或测量结果。R为入口通行方向计数输出 L 为出口通行方向计数输出。

红标处为计数输出端口

7）禁行端口（短接“公共”和“禁行”）

禁行端口通常用于禁止或控制特定通道或门禁的进入。该禁行端口的作用是在特定条件下，禁止或限

制用户通过闸机或门禁系统。以下是禁行端口的一些常见用途：

1. 限制通行权限：禁行端口可以与身份验证系统或访问控制系统集成，通过输入特定信号或触发事件，

来禁止未经授权的人员进入特定区域。例如接防盗仪，在未经授权的身份验证之前，禁行端口可以阻止

闸机或门禁的开启，确保安全性。

2. 防止双重通行：禁行端口可以用于防止双重通行，即同一人或物体重复通过闸机或门禁系统。当一个

人通过闸机或门禁时，禁行端口可以设置一个短暂的时间延迟，以确保同一人或物体不能再次通过，避

免安全问题或混乱。

3. 管理人流量：禁行端口可以用于管理和控制人员流量。通过合理设置禁行端口的触发条件，可以实现

根据需求控制人流的速度和流量，以确保特定区域的安全和秩序。

红框处为禁行端口接入

2.3 消防紧急模式信号接入

有时为了应付消防等紧急状态下，需要接入火灾报警信号，信号必须为开关量信号，接入端子主板的

“公共”、“消防”两个端口。在发生火灾时，报警信号由主板端子输入到通道控制器，通道控制器接
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收到信号以后将通道改为紧急模式，将闸门打开，自由通行。然后可以切断电源。对于有 UPS（蓄电池）

的系统，在系统断电后，通道控制也会改为紧急模式，闸门打开，自由通行。对于无 UPS 的系统，在系

统断电后，闸门可以手动自由移动，自由通行。

红标箭头所指为控制器自带 UPS 红标箭头所指为消防接口

2.4 参数列表和设置

1）翼闸模式下门板到位调整方法

1、连续按下 SET（中间按钮）5次，系统提示“请手动调整翼门位置”并进入翼门（门板）调整模式。

2、主机板的“左开”和“右开”可控制主电机往复运动，从机板的“左开”和“右开”可控制从电机

往复运动，通过按钮控制翼门运动至目标位置停下，保持 3 秒不动，语音提示“嘟”一声或相应灯光闪

烁一下，表示当前位置已采样完成。

*系统会根据翼门所在的位置自动判别当前采样的位置为左到位、右到位。

3，长按中间按钮 2 秒以上松开，程序会退出调整模式。

2）参数设置

1，长按 SET（中间按钮）直到数码管闪烁，进入参数设置。

2，数码管第一，二位显示菜单，第三、四位显示数值，左开按钮设置菜单，右开按钮设置数值。

3，长按 2秒左右，数码管停止闪烁，菜单数值保存成功。

如上图，表示当前菜单为“开闸方式”，参数 02 表示“左红外自由通行”

3）参数列表

菜单 功能 数值范围 默认值 参数功能描述

0 机器号 1~99 1 485 通讯机器号

1 开闸方式 1~5 1 1：标准模式。2：左红外自由通行。3：右红外自由通行。

4：左右红外自由通行。5：闸机常开。6：闸机常闭。

*调整时顶灯板会随动变化，红外自由通行方向可参考箭头

方向
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2 开闸等待通行时间 1~90 8 时间单位：秒。参数在 20 之前按一下加 1,超过 20 按一次

加 10

3 左开闸语音 0~9 0 0 谢谢；1 请通行；2再见；3 欢迎光临；4 欢迎下次光临；

5 一路平安；6 祝您旅途愉快； 7 请佩戴安全帽；8 验证

成功；

9 静音；10 欢迎回家；11 欢迎入校；12 回家注意安全；

13 欢迎入园；14 小朋友再见。

*语音对应的通行方向可参考顶灯板箭头方向

4 右开闸语音 0~9 3

5 语音音量 1~9 5 数值越大，音量越大。

6 主电机速度 1~25 13 *电机和机芯组合齿比过低的情况下，过快的速度可能会导

致速度过载，需要根据实际情况调整。7 从电机速度 1~25 13

8 调试模式 0~2 0 1：自动老化模式。（长按中间按钮或者断电重启可解除该

模式）

2：恢复出厂设置。（需要重启生效）

9 减速区间 1~30 10 数值越大减速区间越大，减速滑行的距离越长

翼门到位停止不够利索，翼门慢速爬行明显，考虑把参数

调小；

反之翼门到位停止太过突然并伴随明显抖动，考虑把参数

调大。

10 自检运行速度 1~9 3 数值越大，自检速度越快。

11 通行模式 0~2 0 0：流畅通行模式，检测到电瓶车情况下延时 1 秒关闸

1：打开记忆功能，n人刷卡 n人通行

2：一人一卡模式，无电瓶车检测功能

12 关闸控制 0~9 2 0：行人过完中间红外后关闸。1：行人触发到最后一组红

外关闸。

2：行人过完最后一组红外关闸。

3~9：过最后一组红外之后延时（n-2 秒）关闭

13 单电机模式 0~1 0 0：双电机模式（对开）1：单电机模式（单摆）

14 语种选择 0~1 0 0：中文语音；1：英文语音

15 遇阻、红外防夹反

弹

0~1 1 0：遇阻不反弹 1：遇阻反弹

16 机械防夹灵敏度 1~9 5 数值越大灵敏度越高

17 逆行处理 0~1 1 0：逆行触发不关闸，仅语音报警

1：逆行触发关闸，此次通行无效，闸门不再打开

18 闸机类型 0~3 0 0：标准摆闸（大摆闸，小摆闸，速通门）

1：圆柱摆闸（超市摆闸）2：翼闸，3：摆闸单向开闸模式

19 断电开闸方向 0~2 2 0：断电后向左通行方向开闸。

1：断电后向右通行方向开闸。

2：系统根据当前情况自动选择断电开闸方向。

*开闸方向可以参考顶灯板箭头指示的方向。

20 电机对抗力度 1~9 5 数值越大力度越大。过大的力度可能导致电源重启，6.25A

电源建议使用默认值

21 非法闯入语音 0~2 1 0：关闭所有警报语音。

1：非法闯入事件发生时提示“请勿非法闯入”。

2：非法闯入事件发生时提示“非法闯入，请刷脸”。
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22 左右红外有效信号

延时

1~9 6 时间=参数*20 毫秒（默认 100ms）

23 电机运行方向 1~4 1 1：主机正转，从机反转；2：主机反转，从机正转；

3：主机正转，从机正转；4：主机反转，从机反转；

24 离合器常锁功能 0~3 0 0：自动检测有无离合器，1：无离合器模式，

2：有离合器模式，3：离合器常锁模式

25 电机霍尔类型 0~4 0 0：自动检测，1：主电机+120°，从电机+120°，2：主电

机-120°，从电机-120°，3：主电机+120°，从电机-120°，

4：主电机+120°，从电机-120°

26 输入信号滤波 1~9 3 数值*10ms（默认 30ms）

27 防夹优先级设置 0~1 0 0：快速通行模式，开闸优先，闸门打开过程中红外防夹无

效，左右红外有信号情况下允许开闸；

1：安全通行模式，防夹优先，闸门打开过程中红外防夹有

效，左右红外有信号情况下不开闸。

28 防尾随报警 0~2 0 0：关闭；1：尾随语音报警，不关闸；2：尾随语音报警并

且关闸

29 零位偏差报警阈值 0~9 2 数值越大，门板允许的偏差就越大

30 防夹红外自由通行

开关

0~1 1 0：自由通行模式下防夹红外不触发开闸；

1：自由通行模式下防夹红外触发开闸，便于快速通行

31 自由通行记忆功能

开关

0~1 1 0：自由通行模式下没有记忆功能，多次触发红外只能通行

1 人；

1：自由通行模式下打开记忆功能，n 次触发通行红外可通

行 n 人

32 主电机滑动补偿 0~9 0 自检完成之后开关闸门板无法第一时间回到零位时可以适

当增加滑动补偿。33 从电机滑动补偿 0~9 0

34 红外数量 0~1 0 0: 4 对红外模式，左右红外 AB 路信号接任意一路都有效

1: 6 对红外模式，左右红外 AB 两路要同时有信号才有效

4）故障提示及排除

数码管提示 故障 原因及解决方案

E010 检测不到主电机 霍尔线或者电机线错接，电机霍尔故障

E020 检测不到从电机 霍尔线或者电机线错接，电机霍尔故障

E030 检测不到主电机和从电机 霍尔线或者电机线错接，电机霍尔故障

E050 自检过程异常 霍尔相或者电机相的顺序错接，电机故障，机芯打滑或卡死
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